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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D 01.01.01 ROBOTY POMIAROWE PRZY POWIERZCHNIOWYCH ROBOTACH
ZIEMNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT)(Sss wymagania techniczne dotyce
wykonania i odbioru robot przygotowawczych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robdt przygotowawczych
zwigzanychz budowg parkingu dla samochodow osobowych przy ulicy Jaceeskiego 3 w Lublinie

i obejmup:
- Roboty pomiarowe przy powierzchniowych robotacmuigch

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST 2godne z odpowiednimi polskimi normami i definicia
podanymi w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

1.5. Ogélne wymagania dotycgce roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj
projektow, specyfikacj techniczg i poleceniami layniera.
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D 00.00.00 ,Wymagania ogélne".

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gtownych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o déggokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednic; od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniane Grednicy od 5 do 8 cm i
dtugdsci okoto 0,3 m, a dla punktow utrwalanych w istagej nawierzchni bolce staloweseednicy 5 mm i
dtugasci od 4 do 5 cm.
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,Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,5 m i przekréj prostatny.

3. SPRZET

Do wykonania prac pomiarowych najestosowa nas¢pujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej dokfadiwopomiaru.
Zastosowany spgk powinien spetni@ ponadto wymagania podane wega D 00.00.00
"Wymagania ogolne".

4. TRANSPORT

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ama przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace przygotowawcze obejmuyszystkie czynnai, ktorych wykonanie w pasie drogowym jest
nieodzowne przed przygtieniem do rob6t ziemnych.

5.1. Prace pomiarowe
5.1.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboyziujacymi instrukcjami GUGIK (od 1 do
7). Przed przygpieniem do robot Wykonawca powinien pegejod Zamawiaicego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaeggo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedlne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny dprzeprowadzone przez osoby posiac@jodpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinform@mnzyniera o wszystkich btlach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéaboczych. Bidy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweja s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzi istognniezgodné¢ to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@vpmno by zmieniane przed
podiciem odpowiedniej decyzji przez Zyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wyndeg z ranic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostasn wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomienigyniera oznaczaze
roboty dodatkowe w takim przypadku ob@ja Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiarOw przezyiniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i pungt¥rednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone w
oznaczenia ok&ajace w sposob wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i
wzOr tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochyamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
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czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgjo zostan zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejdst konieczne dla dalszego
prowadzenia robaét, to zostaane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne davigtowej realizacji rob6t naig do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.1.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownychrasy i punktéw wysokiziowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwnempany by zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, aztaklowhzane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granic rob6t ziemnych. maksymalna odlegtopomidzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza500 m.

Zamawiagcy powinien wyznaczayrobocze punkty wysolkoiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegké miedzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowe] w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 m, w terenie falistym i gorskim powinnachydpowiednio zmniejszona, zaftée od
konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zeganych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzysxrych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrjeych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespocze nakey zalazy¢é w postaci
stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stafoh, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzgaj
osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzdne reperéw roboczych naje okreila¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostj niwelacg podwdjrp w nawhzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny &ywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej wyrgne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogane;.

5.1.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okdlenej w dokumentaciji projektowe;j.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrednich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréecz nie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonegrasy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie mae by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktdw osi trasy najewyznaczy z dokladnécia do 1
cm w stosunku do ednych niwelety okrédonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalania osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w p. 2. usuaie pali z osi
trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykorawabot zagpi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonymi poza gramabét.

5.1.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robdt), zgodnie z dokumendagirojektows oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetiatriow miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopOw naty stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowd w przypadku nasypow przekracgajch 1 m oraz wykopow gbszych nt 1 m.
odlegta¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
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drogowej. odlegt&t ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi ufiwia¢c wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentagrojektows.

5.1.5. Wyznaczenie patenia obiektéw

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmprzyczotkow i filarow
mostow i wiaduktow.
Potazenie obiektu w planie powinno bpkreslone z doktadngia jak w p. 5.1.3.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogglpe®.

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysakowych
nalery prowadzt wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4%)
zgodnie z wymaganiami podanymi w p. 5.1.3.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarovwg prac pomiarowych jest 1 km odtworzonej trasy \enés.
Obmiar rob6t zwdzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢scia obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot przygotowawczych dokonuje; svediug zasad podanych w ST D 00.00.00
"Wymagania ogoélne".

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie ¢agie na podstawie szkicOw i
dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokétu atoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 km wykonania prac pomiarowych obejmuije:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasmnktow wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysésiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdatGiK 1978.
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4. Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa oshowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEXJ1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUD83.

Normy

PN-D-95017
PN-D-96000
PN-D-96002
PN-H-74219
PN-H-74220

aOrwNPE

PN-H-93401
PN-H-93402
BN-87/5028-12

© N

9. BN-77/8931-12

Surowiec drzewny. Drewno tartaczihesig.

Tarcica iglasta ogolnego przeznaezeni

Tarcicadciasta ogdélnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane mgcgagolnego stosowania

Rury stalowe bez szwaggiione i walcowane na zimno ogélnego
przeznaczenia

Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

litowniki nierébwnoramienne stalowe walcowane nagor

Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i
kwadratowym

Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.



